Abstract of DE 42 32 040 (Al) 

The torque measurement system has three magnetic heads (14a- 14c) near the surface of 
the rotating part (10) subjected to the torque and opposite magnetic sections (12a, 12b) of the 
part. A recording device records two position signals from the first two heads whilst the part is 
rotating unloaded. The first and second signals are reproduced via the first and third and the 
second heads respectively whilst the part is rotating under load. The phase difference between the 
first and second head signals and the time difference between the first and third head signals are 
determined and used to derive a torsion angle. The torque is derived from the time and phase 
differences and the torsion angle. ADVANTAGE - High accuracy even when speed of rotation 
rate varies. 
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@ Drehmomenterfassungssystem 

© Ein Drehmomenterfassungssystem zum Erfassen des auf 
ein Rotationselement wirkenden Drehmomentes hat einen 
ersten und einen zweiten Magnetkopf, die voneinander in 
axialer Richtung des Rotationselementes beabstandet sind, 
und einen dritten Magnetkopf, der von dem ersten Magnet- 
kopf urn einen vorbestimmten Winkel 0o in umfanglicher 
Richtung des Rotationselementes beabstandet ist. Eine erste 
und eine zweite Magnetschicht sind auf der Umfangsflache 
des Rotationselementes vorgesehen und Positionssignale 
werden auf die jeweilige Magnetschicht durch den ersten 
und den zweiten Magnetkopf aufgezeichnet, wahrend sich 
das Rotationselement belastet dreht. Die auf die Magnet- 
schichten aufgezeichneten Positionssignale werden uber 
den ersten bis dritten Magnetkopf wiedergegeben, wahrend 
sich das Rotationselement belastet dreht. Die Phasendiffe- 
renz At zwischen den durch den ersten und zweiten 
^ Magnetkopf wiedergegebenen Positionssignalen wird erfaBt 
und zur selben Zeit wird die Zeitdifferenz t zwischen den 
O durch den ersten und den dritten Magnetkopf wiedergege- 
"sf benen Positionssignalen erfaBt. Der Winkel der Torsion 0 
O des Rotationselementes und das darauf wirkende Drehmo- 
^| ment T werden unter Verwendung der Zeitdifferenz t und der 
CO Phasendifferenz At berechnet. 



